Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

Hilfeseiten

1 Hauptseite "Regelmaligkeit”

gedndert

Konfigurations Knopf Diese Flache Hauptseite
erscheint beim antippen antippen nicht ZR
) Seitenwechsel
Vorwarts Geforderter
Riickwarts Schnitt
nachste ZR
Anderung
Geschwindigkeil
(simulation) Stoppuhr
/ antippen
Geschwindigkej Start/Stop
Fahrzeug )
Trip 1 (antippen Antippen Antippen
GPS- zum korrigieren) ZR dndern
Empfangsqualitit Mannagement zuriick
Bargraph Hauptseite
gelb-rot: gas! ZR
blau -griin: bremsen
Schnitt
Geforderte 7 lr Sagmant
Gesch- Segment
windigkeit |
Km;. aktuell
verhindert 54 0 00 qgm? 7R aktuell
Yo-Yo Effekt _ ;’"ﬂ +3 (1) m. aktue
-] achster GPS
+5 (12) m.
- 0 1 51 Km | -2 (10) m: Punkt
Zu schnell(griin) i e Abstandskorrekturen
zu langsam(rot) . von unten nach oben
Farbe mit Bargraph
(mit Kumulierung)
2 Wegstreckenzéhler (Trip) andern
Direkte Anderung Fixe Entfernung (schwarz)
werte oder veranderte (blau)
LT - 122.896 Hetrag
= -0.104 Korrektur
s ~_ 4 5 6 +1 10
e Hinzu oder
Trip in entfernen
Anderung 1im/10m
lauft im I :
Hintergrund SG'E'EEE"
walbes ohne Anderung
Anwenden der Eingabe
Anderung neuer Wert
(nicht im Anfinger Modus) (wenn gedriickt)
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Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

3 Zeitmessung (Chrono)

Stoppuhr Start Wechsel zu Autostart
manuell nach Zeit

10:41:00 ** 5| **

Wechsel zu

Mod -0 s. ]
= :t us = *| ® F—schiieten
poerk e danach...
«driicke Chrono um den Stop
Kopf zu zeigen
Manueller
Start
Stoppknopf stoppt Stoppuhr
2: Zuriick und warten Autostart
auf Startzeit Uhrzeit wahlen
1: Wahle
— Autostart
Wechsel zu 10:42:00 ***= — Zeit
Modus Bt "‘ e (per 1* fir
Rundstrecke danach... Anfanger)
«driicke Chrono um den Stop
Kopf zu zeigen
Autostart
automatisch
nach Zeit
Stoppknopf stoppt Stoppuhr
1: markieren Modus Rundstrecke
\:3! mit Referenzrunde
Aide
A . |v :.l.'nn: tour de ref. —
2 """""l . danach...

2: Start am Anfang

der Referenzrunde
«Taste antippen

. beim dberfahren
der Messlinie

(driicke Chrono)

. 00:00 @ Anzahl gefahrene Runden
0: Heferenz-ﬂundem

Am Ende der letzten Runde "Stop™ antippen
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4 Seite

5 Seite

Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

1: Markierung aufheben Modus Rundstrecke
‘\ T ohne Referenzrunde
[avec tour de ref. .u'l 2: Eingabe km/h
[]  Mode circuit o ~~ Vorgabe, gemessen
3: Start an diinaak_ oder berechnet

der Messlinie
«Taste antippen

. beim dberfahren
der Messlinie

(driicke Chrono)

Anzahl gefahrene Hundenm

Am Ende der letzten Runde "Stop™ antippen

"Fahrer"
Konfigurations Knopf Geschwindigkeit
erscheint beim antippen Fahrzeug
Geforderte
Gesch-
windigkeit
verhindert
Yo-Yo Effekt
Schnitt
fiir Segment Diese Fliche antippen Trip 1 (antippen
Seitenwechsel zum korrigieren)
"Verbindingsetappe"
Konfigurations Knopf Stunde Sollzeit an CH
erscheint beim antippen (antippen
Geschwindigkeit \ zum Korrigieren)

Fahrzeug 68 5{]:13 Verbleibende
4213.6 518:40 @ e
- 0:49:47 . EEVTEe—"

Batterie
spannung Entfernung
Trip2 (antippen Sollschnit
zum Korrigieren) Diese Fliche antippen zur zeitigen
Seitenwechsel Ankunft an CH
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Startzeit

Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

Ankunftszeit an néchster Zeitkontrolle (CH) :

Verbindungsetap

e

Uhrzeit aktuell

16:04:210 Bashin
' et~ sndern
Zeitvorgabe Départ : i I :E.ﬂ
Verbindungs- o b
Etappe SH0237| scor | ocer
verlassen
_. SchlieBen
L
Verbl dange ¢ Berechnete Ankunfszeit
ervincdungsetappe Verbindungsetappe
6 Konfiguration
Konfiguration Konfigurationswarnungen,
Display Fernbedienung, Tastatur,
Sensoren, Kalibrierung...
\‘ \ Verwalten
Aide Auf-
l I Zzeichnungen
/k.‘ L]
1 i
/ — Einstellung
Sprachen ﬂ_ Zeit
I I Ouestian IR Optsons de gusdage - Filhrl.lﬂgﬁ
Serien Nr. SH: ITISLE0CA  Versban: 200310-20 | ﬂptiﬂ“en
Eingabe ZR Version Benutzermodus
Schnitte GPS e (Anfanger... Experte
Korrekturpunkte oder Veranstalter)
Warnungen
konfigurieren

Config. alertes

p

Canfig. elaviers
m Dossard

StartNr. fur

Dateinamen

in ZR aufgezeichnet

Konfiguration

Sensoren, Eichung,...

Gonfig. vitesda

SchlielRen
Konfiguration und Test

Fernbedienung / Tastatur
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Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

6.1 Konfiguration und Test der Infrarot-Fernbedienung und der Tastenbox

Uberprifen Sie nach Funktion von jedem
Mini-Fernbedienung Knopfunterstitzung
ohne Tasten +/- 1m, +/- 10m fiir den Test

Configuration'test claviers

Il utilise télécommands sans +-1m...

N Interdit réception télécommande

—H-

Oberpriifen Sie,

ob Sie Geisterbestellungen
erhalten (Smartphone ...)

Meter pro Knopfdruck + oder -

6.2 Konfiguration-Sensoren, Eichung ...

4: gehezu
1: AnschluBtyp Eichung
wihlen
" / 2: OBD
N\, Etalennage Fahrzeug
e wihlen
A, B, C sind ors
anderes Kaliber . OBD 11
fiir anders 7O cortoonen oder 29 Bit
Reifen (Slick, - ok, aber
3el, Thermo-Reifer] Dl o M ) weniger prizis
¥
3: falls bekannt, Schliefen

MeRmethode vom
Veranstalter wahlen

Radsensoriiberwachung:

Um zu vergleichen
L-Rad mit R-Rad

maximaler Fehler
vor Alert geduldet :

b ::u ™

libyr st
._h‘.ﬂl ralid

Entfernung von

= Aufsicht

{ | Eaptisan

Popup wird angezeigt wenn
ein Fehler festgestellt wurde:

Um zu \re;'glek:hen r ﬂb_-_",rt_: !

Rader mit GPS
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Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

Kompensationsschwellung
Verlauf anzeigen Zentrifugalreifen
Kalibrierung {(Expertenmodus)

hrustorique |75

zone &iakon

% Calcule >
..--""""',
Kalibrierung bearbeiten im eben Sie hier die
laufenden Betrieb - kp +/- 1m Kalibrierwert, wenn

(auler Anfangermodus) es schon bekannt ist

Koeffizient fur Kalibrierungen
Kalibrierung von Radern GPS-Kalibrierung (iberprifen

oder OBD Feld auf der vorherigen Seite)
D.1 m. hinzufiigen \ alonnage /
Actuel 102181 s
oder entfernen N - 1 m. hinzufiigen
e km:—_ﬂ “: 1;:.-. oder entfernen
(Taste +/-1 m. Al 1 W pro km
Fer“hedh“u“gl Nouweaw @ 1.022302 1.020220 : Gps [Taste +/-10 m.
Aufkleben @I st e Fernbedienung)
Koeffizient der ./ » S
standardisieren Bestatigen Abbrechen

oder Berichti-
gungen manuell

neu

1: Wahle Trip 1,2
oder einen eigenen Wert
GPS
2: Nullen am o Betall distances /| gleichzeitig
Start der & eichen
Eichstrecke
[*——SchlieBen
3: Eichstrecke
abfahren oder \
km eingeben. 4: Eingabe der
5: berechnen Entfernungsvorgabe
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Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

Im Modus "Sensor”, Konfiguration
Eichung via GPS Anschlusstyp
(schnell, aber ungenauer) (Sensoren, OBD,GPS...)

1: wihle z
Modus GPS Impulse
78 0.540 'on jedem Rad
Conduire @ une vitesse stable . prifen
2: Gerade supérieure & 60 km/h puis (falls

appuyer sur bouton “"Calcule -»"

Strecke fahren - vorhanden)

3: wahrend der
Fahrt berechnen

6.3 ZR-Management: Entfernungen/Geschwindigkeiten

Die ZRs sind in Theoretischer Chrono
Dateien abgelegt am Ende Segment
3 L Wahl der ZR 9
Multiple
Schnitte
Modus
Eine Zeile pro
Schnittwechsel <elion
durchrollen
lassen
Schliefen
. Trip1
km: Anfang und Geforderte km'h P
Ende des Segments im Segment
Halbautomatische oder Neue ZR
'‘Gravel crew'-Korrekturhin ZR speichern

Importieren von USB
exportieren auf USB

weis
automatische
Korrekturen per GPS

Léschen Sie
Firakia .
5 [ ALLE Daten
rest| 5.215 A aus ALLEN RT
15| B.698

é'-(—-lm:lern Sie den Abstand versetzten Starts wihrend ZRs

gedndert
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Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

6.4 Automatische GPS Korrekturen

Punkte werden automatisch
in Datei geschrieben

Konfiguration

grinen und

gelben Punkt Letzten Punkt

loschen

MNeue
Ind o Latitude Longiuds 0 e § A
Datei EETN aoa1al asa7enna| 5514509
RRIN 53,237 aa.387e5s| samsasT
Erltferrlurlgerl e BN I
anpassen :Eg:ggg A4 463204
3 Ajoute Ajoute
nter absolu
Entfernung 0.000«
seit letztem = AU

Trip1

Duplizieren (falls mehrfach
iiberfahren)

Dateiinformationen

Anzahl
Punkte

Zeilen
durchrollen
lassen

GPS-
Empfangsqualitat

geadndert

Manuelle Eingabe
GP5-Punkte

Inal
334

Lomgituds

1: Kommentar
(optional)

Cammant aire

-53.880

44 163204

-53.880

2: fiige einen Punkt hinzu
enge Kehre oder ...
(begrenzte Korrekturdistanz)

49,314 44.376804| 5514539
EREY 53.337| 4408755 SAR5057T
ERLY 53.080] 44.080878) 5ATIGRZ

L L

« @inen Punkt hinzufiigen ohne
Korrekturbegrenzung
(nicht nach enger Kehre)

Automatische Eingabe

GPS5-Punkte
(StraBe ohne enge Kurven)

Ind Hm Latitudo

334

Lomgituds

HWhr ; 36

Coammant alre

d9449

489494

-53.880

44 163204

-53.880

1: Entfernung
zwischen zwel Punkten

49,314 44.376804| 5514539
EREY 53.337| 4408755 SAR5057T
ERLY 53.080] 44.080878) 5ATIGRZ

Rioanne

2: prifen

—

Einen Punkt
zwischen 2
autom. Punkten einfiigen
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Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

Text generiert von
die Kndpfe
Danger :wiragellll |

1 : Danger
virage

3 1 Danger

2 : En face ey

ummernbloc

5 1 Poteaw B 1 A drofte

T 1 Pannzaw

[R— 8: Pylone | 9 : Panneau

* 1 Arbre 0: Borne

Eingegebener Text

SchlieBen
ohne Anderung

Bestatigen

Automatisch inkrementierte N°

Funktionstasten (z- B. Roadbook-Box)
Gedndert mit +/- 1 m Tasten.
neu
Bei vorheriger Abreise: Bei Abreise nach:
hinzufiigeneine positive hinzufiige nein negativer
Distanz zu alle Punkte Abstand zu alle Punkte oder
Nach der Zugabe, machen Sie Verschobener Start
ist es notwendig Longueur {12214 Km  Nbri 123
normalisieren wenn R
Abstand insgesamt . i
unverandert SRS R e ==
Alle [ 12.214 [RPAH
Eitienangen R+ [ o000 [
mit diesem _: s ) |
Koeffizienten
multiplizieren
inie benutzrt)
1: Richt Entspricht einem Eintrag
' ige im Roadbook:
Entfernung
eingeben
Longueur : 12214 Wim Mhr 123
Ssieute > | 0.000 18
wapie pine_[1:020000
m“mdr Tin
3: A pariir di podnt n- Km
Schaltfache ] 4: Taste
antibben 7 Zum
2: Prisfen ob es zum einstellen
vorhergehendem Punkt passt Kalibrierung
(nicht im Anfinger Modus) im Bedarfsfall geindert
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Bedienungsanleitung RR400/420 - CRISARTECH

Longuesr ¢ 12,314 him

Multiplie par ->

HNormalise & ->

Exporte en GPX

!

3: Exportieren Sie Punkte
in einer kopierten Datei
mit GPS-Dateien

Dateien exportieren

im GPX-Format

MEr 123

Km

2: 5til wahlen von
Punkte flr:

- Garmin Basislager
- Google Earth

el

1: Aktivieren Sie das Kontroll-
kastchen, um das hinzuzufigen
gelb/grine Punkte in der Datei

Maxi Fehler durch
griinen Punkt korrigiert

Hier ist der Korrekturblit
- unter 6 m: grin

-6 bis 30 m: gelb

= liber 50 m: rot

Wenn diese Distan
unkorrekt

dann plakatieren
Button "GPS Magic™

'

Uberpriifen Sie Hikchen "auto Km"
nach Eingabe eines Punktes

Configuration des corrections par GPS
Correction maxi points verts (km)
Correction fash jaune (km)

Carrection flash rouge [km)

Détection mangue de correction (kKm)

"Auio Km™ aprés appul bouton

Utilisa F départé pour

Boutans vertjaunablau

Zuordnen der Schaltflaichen

Die Tastatur far
Punkte von
GP5-Korrektur

6.5 Halbauto Korrekturen oder ,,gravel crew*

neu

Punkte werden automatisch

in Datei geschrieben
Neue
Datei

2-Knopf
zur Korrektur
halbauto
oder
Knopf
far
Schwierigkeit

1-Abstand eingeben:

Letzten Punkt
loschen

Anzahl
Punkte

Zeilen
.— durchrollen

m‘"f lassen

Entfernung far

Tastatur oder Fernbedienung antizipieren die Ankiindigung
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6.6 Einstellung Datum / Uhrzeit

automati sche Synchronisation per GPS:

Zeitzone Paris: Anpassung an
GMT +1 Winter Veranstalterzeit
GMT +2 Sommer (auBer Anfinger)

maeai 1 4/08/2018 - 13:40:02

Abwihlen 12 our-2n [
GPS
fiir manuelle ~ it Décaage 10 mn * g A

A“Passu“g Becalage : 0 = "I

Decalage : 0 cent ﬂ Schliefen

n=nn.an

Synchronisationsténe
jede Sekunde Auf 0 zuriicksetzen

(Blick auf Zeit Orga.) alle Offsets

manuelle Einstellung:

Andern der Minute
setzt Sekunde=0

macdi 1 4/08/2013 - 13:41:15

Année : 2018

Wahlen far i
Maois 1 &
GPS
Jowr | 14
Zeit

Hewure 1 13

Minute 1 41

Decaler 0.05 s.

Anpassung an

3 Schliefen
Veranstalterzeit
(auBer Anfanger)
6.7 Fuhrungs Optionen
Tone: Fihrung nach km/h Differenz
tiefer Ton empfohlen um Yo-Yo Effekt zu verhindern
langsamer
hoher Ton kanonce notes Erhdhen
schneller Guid:mn par ﬂlﬁnrnn:iEitns;e jconseillé) fiir werliger
it par beap X
o _mn Reétro-¢clairage Tﬁ"e
.E:r:ln pilote _mn Puizsance Leds ungenﬂuer
Priife ob . < Leds [/ Inverse cowleur | écran -> . {“icht fiir

Correc. dist. par GPS . Détection départs

Fﬂhrerdisplay . Conseils sculement [sans correction) Anfa “ger]
angeschhssen .Dr-p.'ur'llelr-:':.'ulra .n.n'n..: T2 0.0 ﬁ

Das Zuriicksetzen auf 0
von T1 gibt T2 an 0
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Aktivieren Sie Notizen fir

halbautomatische Korrektur DS Y

: Anzeige
oder "Gravel crew" Notizen 9

- Annonce notes

Guidage par différence de vitesse [consalile)

o 2 [
_m“ Retro-éclairage
[l Ecran pilote _mﬂ Puissance Leds

. <= Leds / Inverse couleur [ écran -> -

Correc. dist. par GPS . Détection departs

: Schlielen

. Conse seulement (sans correction)
W pépart dicals WooT1=T20.0
Rot/Grin Rot/Grin
umkehren HUD umkehren Display
GPS Korrektur Automatische Erkennung
aktivieren Abfahrten per GPS
..-fl.nnl:-nl:-: notes
Guidage par différence de vitesse (corseillé)
‘)}) N ﬂ m'h pas beaap -
_mn Fetro-cclairage
B Ecran pilote _m“ Puissance Leds
Informationen zu . < Leds [/ Inverse cowleur [ écran -> .
fErﬂu“gS““tErSChiE{ Correc. t. par GPS . Deétection départs
von EPS . Consecils seulement (sans correction)
Diépart décaks 0O0T1->T2 0.0
(Expertenmodus) kg o .
Tick wenn T1 wird
nicht auf 0 zuriickgesetzt
von der ZR gedndert
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6.8 Konfiguration anzeigen

Verb.-Etappe

Hintergrund ander
. Farbe in ZR

Seite Trips Seite Eco-Fahren )

Bild antippen zur Konfiguration

Driicken Sie das Feld mit der Farbpalette, um die Textfarbe festzulegen:

1: Text fir
Farbwahl wahlen

Choix couleur

3. verfeinern i 1 2-345 Km
LSS B3 08:08:480

Schlielen

2: Basisfarbe
wiahlen

Seite "Co-Pilot" optionale Anzeigen aktivieren

Konf. anzuzeigende Elemente

Bild antippen zur Konfiguration

Letzte Korrektur rickgingig machen
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Seite "Fahrer” (konfiguriert auch das RP380/400, wenn es angeschlossen ist):

Bargraph Umkehren BarGraph groB} oder
aufleuchten Geschwindigkeit schmal und zentriert

vorgaben geforderte Geschwindigke
|

Kmh /418 5,

Hyls

Geforderte
Geschwindigke m@ 9 5 0
n K

anzeigen/nicht
<o/]
12.3 ﬂ\

Anzeige

SchlieBen
Riackstand/Vorsprung
Schwelle fiir BarGraph
Zellen konfigurieren
. \ 2 Einheit:

4

-47

= s +

km/h, wenn durch km/h
Differenz gefiihrt.

- 8| + 1/10 sek, wenn durch Zeit
- l10] + Differenz gefiithrt
= 16 | + ﬁ'L

Schlielien
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6.9 Aufzeichnen von Dateien

Punkten

Wahlen zum speichern. Wahlen zum
Die Aufnahme beginnt
wenn Trip1 auf 0 gesetzt ist NMEADatei

Enregistre reconnaissances . HMEA

B EXELN o : distance entre 2 pis

Entfernung |~
zwischen 2

Enregistreur de donndes

5 LB}

Mach Anschluss eines USB-5ticks
erneut driicken um zur
Dateiverwaltung zu gelangen

speichern einer weiteren

Anzahl
und Grolle
- . Dateien

Insérer une clef USE powur acceder

im Speicher

Formatierung
(Reset)

ZR-

Vorbereitungsdateien:
- Mittel

- Machjustierungen
= 'gravel crew’

= GPX (Export

nur)

Kopieren / Lédschen
Archivdateien

(falls vorhanden am
interne Festplatte)

Andere aufgezeichnete Dateien:
- Wahrend des Rennens

- wihrend der Aufklérun

- Kalibrierungen ...

Programmaktualisierung (falls auf dem USB-Stick gefunden)
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