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Bedienungsanleitung RR400/410/420 - CRISARTECH

Hilfeseiten

Hilfeseiten: Driicken, um zu blittern...

Dokumentation und Updates finden Sie unter:

www.crisartech.fridownload

—

Hauptseite "RegelmaRigkeit"

Konfigurations Knopf Diese Flache Hauptseite
erscheint beim antippen antippen nicht ZR
Seitenwechsel

Info.
Kalibrierung

Vorwarts
Riackwarts
Geforderter

h“deru"g Schnitt RT

Geschwindigkeit
{simulation) Stoppuhr
antippen
Geschwindighkeit, Start/Stop
Fahrzeug

Trip 1 (antippen Letzte Korrektur

GPS- zum korrigieren) ZR riickgangig
Empfangsqualitat Mannagement machen
Bargraph Hauptseite

gelb-rot: gas! ZR
blau -griin: bremsen

Schnitt
Geforderte — ur Segment
e Km!h : Segment
esmelll i 54| 0:00:09 O IS
verhindert 2 e — g i
Yo-Yo Effekt _ :’.",l +3 (11) m.
i 4-{T).m. dchster GPS
+5 [12) m.
0 1 .51 Km | -2 (10) m: Punkt
Zu schneli(griin} Abstandskorrekturen

zu langsam(rot) Hintergrund andert

von unten nach oben
Farbe mit Bargraph

(mit Kumulierung)
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2 Wegstreckenzahler (Trip) andern

Direkte Anderung Fixe Entfernung (schwarz)
werte oder veranderte (blau)
AA‘. . 122.896 Setrag
Lasch -0.104 Korrektur
schen _ |
Hinzu oder

Trip in entfernen
Anderung im/ 10m
1&uft im I
Hintergrund [ Schiiefien
vt ohne Anderung
Anwenden der Eingabe
Anderung neuer Wert
(nicht im Anfinger Modus) (wenn gedriickt)

3 Zeitmessung (Chrono)

Stoppuhr Start Wechsel zu Autostart
manuell nach Zeit

\ /

(9| 10:41:00 | *20%| *-

Wechsel zu

T ]
- I'o;u:us . [] Mede circutt] s.| o iliotion
MR danach...
driicke Chrono um den Stop
Kopf zu zeigen
Manueller
Start
Stoppknopf stoppt Stoppuhr
2: Zuriick und warten Autostart
auf Startzeit Uhrzeit wahlen

\ i 1: Wihle
‘ —— Autostart

(9| 10:42:00 |+ ] 7
[] Medecicun| 0= @ (per 1' far

Wechsel zu

Modus
Rundstrecke danach... Anfanger)
wdriicke Chrono um den Stop
Kopf zu zeigen
Autostart

automatisch
nach Leit

Stoppknopf stoppt Stoppuhr
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1: markieren Modus Rundstrecke

‘}I mit Referenzrunde
Aide
O !-'-_.l.'l'm: tour inl'vnl.l —
[+ Meds circuit| %

danach...
2: Start am Anfang
der Referenzrunde
«.Taste antippen

. beim Gberfahren
der Messlinie

(driicke Chrono)

__|00:00 O o

Am Ende der letzten Runde "Stop” antippen

1: Markierung aufheben Modus Rundstrecke
‘\ e ohne Referenzrunde
o [ Avec tour de ref. [l_!-“'L_“,_‘ 2: Eingabe km/h
A [¥] Mede circuit - ™ Vorgabe, gemessen
3: Start an oder berechnet

danach...
der Messlinie
«laste antippen

. beim lGberfahren
der Messlinie

(driicke Chrono)

Anzahl gefahrene Hunden-m

Am Ende der letzten Runde "Stop" antippen

4 Seite "Fahrer"

Konfigurations Knopf Geschwindigkeit
erscheint beim antippen Fahrzeug

Geforderte _ \ /

Gesch-
windigkeit
verhindert

Yo-Yo Effekt

Schnitt

fiir Segment Diese Fliche antippen Trip 1 (antippen

Seitenwechsel zum korrigieren)
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5 Seite "Verbindingsetappe"

Konfigurations Knopf Abstand von T1 kopieren
erscheint beim antippen in T2 (synchronisieren
am Ende von ZR)

 2:13:35
52! 115 I{r'l

Batterie
spannung Trip2 (antippen Diese Fliache antippen
zum Korrigieren) Seitenwechsel
Rahmen der TC-Daten Stunde Verzégert (rot)
(zum Konfigurieren driicken) oder Vorsprung (griin)

geschiatzt am TC
wn®0 15:05:490Q
254 0 01 - Verbleibende
-"';';,-13-5 481 119 o IR
24150.534 ..

Sollschnit zur zeitigen
Ankunft an TC

Verbleibende
Entfernung
vor TC

Ankunftszeit an nichster Zeitkontrolle (CH) :

Startzeit
Verbindungsetappe

Uhrzeit aktuell

Zeitvorgabe

Verbindungs- 1 5:04:56-._(3) Startzeit

itoure départ :
Abbrechen
Abfahrt von Durée CH : \re::::;en
der Verbindung imh'm départ
Start verschobel Schliefen

auf km vom RB)

Berechnete Ankunfszeit

Lange
Verbindungsetappe

Verbindungsetappe
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6 Konfiguration

Konfiguration Konfigurationswarnungen,
Display Fernbedienung, Tastatur,
Sensoren, Kalibrierung...
Verwalten
Auf-
Zeichnungen
Einstellung
Sprachen Zeit
™ Fiihrungs
Serien Nr. optionen
Eingabe ZR Version Benutzer_r.nudus
Schnitte GPS Pl (Pilot, Anfanger...
Korrekturpunkte Experte oder Veranstalter)
Warnungen Konfiguration
konfigurieren Sensoren, Eichung,...
Konfiguration
und Test
Fernbedienung Aufbau
und Tastatur Funktionen
(Trittspieler,
GPS5-Korrekturel
Starflnlr. e Konfigurieren des
SN GPS-Empfangers
in ZR aufgezeichnet

6.1 Konfiguration und Test der Infrarot-Fernbedienung und der Tastenbox

Uberprifen Sie,
Sie Geisterbestellung
rhalten (Smartphone .

Samsung Galaxy Sx
zu filtern
(falsche Tasten 0)

Uberpriifen Sie wenn verwendet
Mini-Fernbedienung
ohne Tasten +/- 1m, +/- 10m

Funktion von jedem
Knopfunterstitzung
fiir den Test

Configurationilest claviers

- Utilise télécommanda sans +-1m...

. Interdit réception télécommands

. Filtre pour Samaung 5x

:
— 8- B

Anzahl m. durch Driicken
auf Knopfleiste oder
auf Fernbedienung
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6.2 Konfiguration-Sensoren, Eichung ...

4: gehezu
1: AnschlulRtyp Eichung

ahle
e ¥ 2: 0BD

Fahrzeug
wiahlen

OBD 11
oder 29 Bit

ok, aber
weniger prazis

3: falls bekannt, Schlieen
MeRmethode vom
Veranstalter wahlen

Radsensoriberwachung:

Um zu vergleichen

(Hilfe beim AnschlieBen L-Rad mit R-Rad

von Sensoren)

2N

maximaler Fehler
vor Alert geduldet

Entfernung von
Aufsicht

Popup wird angezeigt wenn
_ 4, ein Fehler festgestellt wurde:

Galculn s Rowe{s] ©

Q &

Um zu \re'rgle:hen rQ‘k:J I

Rider mit GPS L

Kompensationsschwellung

Geben Sie der Zentrifugalreifen
Kalibrierung einen Namen (Expertenmodus)

Korrekturen
"Berge”

#
Kalibrierung bearbeiten im eben Sie hier die
laufenden Betrieb - kp +/- 1m Kalibrierwert, wenn
(auBer Anfangermodus) es schon bekannt ist
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Koeffizient fir Kalibrierungen

Kalibrierung von Radern GPS-Kalibrierung (iberprifen
oder OBD Feld auf der vorherigen Seite)

D.1 m. hinzufiigen dification ftalonnage
oder entfernen
pro km._-_I m@

(Taste +/-1 m.
Fernbedienung) Nouveau : 1.022302

1 m. hinzufiigen
oder entfernen
pro km

(Taste +/-10 m.

Aufkleben %I o s Fernbedienung)
Koeffizient der f’ b S
standardisieren Bestatigen Abbrechen

oder Berichti-
gungen manuell

1: Wahle Trip 1, 2
oder einen eigenen Wert

- GPS
2: Nullen am : -~ o Bl distances | gleichzeitig
Start der s eichen
Eichstrecke
“———SchlieBen
3: Eichstrecke
abfahren oder \
km eingeben. 4: Eingabe der
5: berechnen Entfernungsvorgabe
Im Modus "Sensor”, Konfiguration
Eichung via GPS Anschlusstyp
(schnell, aber ungenauer) (Sensoren, 0BD,GPS...)

1: wahle —_——
Modus GPS Impulse
“=olll 0. on jedem Rad
Conduire & une vitesse stable . Fru"e“
2 Gerade supéricure a 60 km'h puis "alls
Strecke fahren e "ﬂ“':_'j"z | _q,‘| vorhanden)

3: wiahrend der
Fahrt berechnen
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6.3 ZR-Management : Entfernungen/Geschwindigkeiten

Die ZRs sind in Theoretischer Chrono
Dateien abgelegt am Ende Segment
- S Wahl der ZR »
Multiple

Schnitte
Modus

Eine Zeile pro
Schnittwechsel

Zeilen
durchrollen
lassen

km: Anfang und Trip1

Ende des Segments

Geforderte km/h
im Segment

Halbautomatische oder Neue ZR
'Gravel crew'-Korrekturhinweise ZR speichern

automatische Gange dndern
Korrekturen per GPS /
| @

Loschen Sie
ALLE Daten
aus ALLEN RT

A Verschobener Start:
— Wahl des Punktes
Startentfernungen

— Austausch mit USB

_{_ﬂ-«—ﬁndern Sie den Abstand versetzten Starts wahrend ZRs

6.4 Automatische GPS Korrekturen

Punkte werden automatisch Duplizieren (falls mehrfach
in Datei geschrieben Uberfahren)
Michste HKonfiguration Zeigt die RT-Tabelle an
Datei s s Anzahl
Meue o Punkte
Datei e \
Entfernungen 683160 s 1 Zeilen
anpassen  [ECUIIEASCIESRRE] comment ] |~ durchrollen
2 T lassen
sl 14.0600 . IR
seit letztem
manual GPS-
Punkt Lotzbon Pusitt  Trip? Empfangsqualitit
laschen
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Manuelle Eingabe
GPS-Punkte

Latitude

AR ATART

Em

1: Kommentar
(optional)

ARASAZN

G.AZIET|

AB.45790

14.069 km

L ldn

60

2:

fiuge einen Punkt

GPS5-Punkte

Em

Automatische Eingabe  Es ist moglich, einen Punkt manuell
vischen 2 automatischen Punkten einzugebe

indem man die gelbe Taste drickt

Latitusde

682127

1: Entfernung
zwischen zwel Punkten

14.069 km

L tdn

Ajoute
pt manuel

)

2: priifen

-
e

Aute Km

die Knbpfe

\

Text generiert von

Eingegebener Text

ummernhbloc
1@ Danger

2 1 Chemin /
Route

51 Stop

3 1 Danger
P Entfernen
6 : Place | der Text
Tarre Plein
SchlieBen

T:C8P

| e

* 1 Arbre | 01 Borna .c.

ohne Anderung

Bestatigen

Direkt iberspringen

gegeniiber, links ...)

ur Wegbeschreibung (rechts

Automatisch inkrementierte N°
(z. B. Roadbook-Box oder PK)
Geandert mit +/- 1 m Tasten.
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Verschieben der Startposition :

Longuaur : 3235 km HEr ; 108

1: Schreiben Sie
den Unterschied W de fin

der Entfernung zwischen e kit n“m
neu und alter Start

"0 PRSI ocriocer e acears | O ‘
2: Auswahlen, ob der neue 3: Schaltfiche
vor oder nach antippen

dem urspriinglichen Start

Entspricht einem Eintrag
im Roadbook:

1: Entfernung eingeben
genau des Feldes

4: Taste

ZR:AS Lomguieur ¢ 25,040 ki MBr ;374
Zum

- einstellen
1100000 S - mivier |

Kalibrierung
im Bedarfsfall

mhm da fin A normaliser

il avant
M g apras Diphnlr le départ
2: Priifen ob es zum 3: Schaltfiache
vorhergehendem Punkt passt antippen

(nicht im Anfinger Modus)

Ordne die Kastchen aus
dem Roadbook am Ende:

Geben Sie die Distanzen aus Anzahl der Zeilen

dem Veranstalter-Roadbook

Unterschiede anzeigen
in grafischer Form

T sk [asm | = ;':"E/ Léschen Sie die

5 o :ﬁ"\, TR eingegebene Distanzen

- €54 ater | 4ded | 3 Vorschlag fiir einen Index
i e = 32 *— der Normdatei

= = 2 (wird erstellt)

Normalisierung starten
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Wenn der ergriffen Punkt Configuration des corrections par GPS
Zu nah am vorherigen Punkt Dist. mini entre points saisis (km)
ist, schlage vor, den Correction maxi (km)
vorherigen Punkt zu loschen % de correction de distance
Limit Korrekturen, um Détection MAngUS B correction (um)
Vermeidung von Ruckeln tanen. min pomr comect. (Rah)
in den Bereichen B "auto Km™ active aprés appui bouton ﬂ
schlechtem Empfang Aktiviert "Auto Km™
Wenn du diese Strecke ohne nach Eingabe eines
Korrektur fihrst, dann manuellen Punktes

starte "GPS Magic” Funktion

Geschwindigkeit, unter der
Korrekturen ignoriert werden

6.5 Halbauto Korrekturen oder ,,gravel crew*

Punkte werden automatisch Importieren Entfern. aus der
in Datei geschrieben Datei Entfern. /Geschwind.
i Letzten Punkt
Datei laschen
2-Knopf Anzahl
ot et g ,. Punkte
halbauto atmicha ios commentaires B
oder Knopf Zeilen
Markierung / durchrollen
Schwierigkeit lassen
Beim Import
1-Abstand eingeben: hinzugefiigte Distanz
Tastatur oder Fernbedienung Entfernung fiir
Optionales Popup in RT antizipieren die Ankiindigung
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6.6 Einstellung Datum / Uhrzeit

automatische Synchronisation per GPS:

macd 1 4/08/2018 - 13:40:02

Abwiihlen GMT:2h ﬁ [ ota
fiir manuelle symc I————
A“Pﬂssung Décalage 1 0 s "
Decalage ¢ 0 cont ﬂ

Synchronisationstone

Zeitzone Paris: Anpassung an
GMT +1 Winter Veranstalterzeit
GMT +2 Sommer (auBer Anfanger)

SchlieRen

jede Sekunde Auf 0 zuriicksetzen
{Blick auf Zeit Orga.) alle Offsets

manuelle Einstellung:

Andern der Minute
setzt Sekunde=0

wardi 1 4/08/20113 - 13:41:15

Année 1 2018
Wahlen fir
Mois 1 @
GPS
dowr| 14
Zeit

Howre £ 13

Mimute 1 44

Décaler 0.06 s.

Anpassung an
Veranstalterzeit
(auBer Anfanger)

SchlieRen
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6.7 Fiihrungs Optionen

Aktivieren Sie Motizen fiir halbauto Korrektur
oder Die "Gravel crew' Notizen

Fithrung nach km/h Differenz
empfohlen um Yo-Yo Effekt zu verhindern

L Distances Type de rallye g

Priife ob Countdown
Fahrerdisplay Piepser fur
angeschlosse italienische
Rohre
Option fir (optional)
Farbenblindheit

Berechnung Vorsprung/ Rot/Griin vertauschen
Verzégerung 2x schneller LEDs oder Bildschirms

Erhdéhen fiir weniger Beeps,
aber weniger prazise

stellung der Beleuchtungsstarke
(nicht fiir Anfinger)

(Bildschirm und Leds)

Tone:
tiefer Ton langsamer
hoher Ton schneller.

Stellen Sie den Pegel hier e
oder auf der Fernbedienung:

Zur Verwendung von 2 LEDG6-Modulen

(eines fiir Vorlauf und das andere fiir Nachlauf)

GPS Korrektur Informationen zu
aktivieren Entfernungsunterschieden
von GPS (Expertenmodus)

Tick wenn T1 wird nicht auf 0
zuriickgesetzt von der RT

Automatische Erkennung
Abfahrten per GPS

Trip2 wird durch Trip1 ersetzt
Beriicksichtigen Korrekturen
+/= 1 bis 10 m.bei der
Verfeinerung der Kalib.

Das Zuriicksetzen auf 0
von T1 gibt T2 an 0
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6.8 Konfiguration anzeigen

Driicken Sie auf die Miniaturansichten unerwiinschter Seiten. Ein Kreuz zeigt an, dass sie nicht mehr angezeigt
werden.
Driicken Sie in der unteren rechten Ecke, um die Standardseite auszuwahlen (griines Hikchen).
Driicken Sie die Schaltfliche "Config", um die Anzeige bestimmter Seiten zu konfigurieren:

S0
i 57 Y,

Display Copilot Verb.-Etappe

Hi ~2ra~ J
= 't
F -} =R

Seite Trips )
Dricken Sie zum Deaktivieren auf Bild

2.1

kreuzen Sie die gewiinschte Hauptseite Farben

Driicken Sie das Feld mit der Farbpalette, um die Textfarbe festzulegen:

1: Text fir
Farbwahl wahlen

Choix coulaurs

1 2-345 Km
3. verfeinern /’
wenn nitig \_\: 10:03:49 @

254

\ | / SchlieBen

2: Basisfarbe
wahlen

Seite "Co-Pilot" optionale Anzeigen aktivieren

Konf. anzuzeigende Elemente

SonsM -+ 1 thermo (2] - DABEZHT
-
| 038:53)

14.226 .
'Is] Abnehmend Teilweise
BR09 _§ !"'.

Driicken Sie zum Deaktivieren auf Bild

Letzte Korrektur rickgangig machen

Seite "Fahrer" (konfiguriert auch das RP380/400, wenn es angeschlossen ist):
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Umkehren BarGraph grol} oder
Bargraph
faucht Geschwindigkeit schmal und zentriert
autieuchien  geforderte Geschwindigke
vorgaben

Hmh | 110 =

Anzeige
oder nicht
Empfohlene
Geschwindigkeit
Appruyer sur image powr désactive: Schliefien
Anzeige oder nicht Anzeige oder nicht
Abnehmende oder teilweise Km Riickstand / Vorsprung

Schwelle fiir BarGraph
Zellen konfigurieren

Einheit:

km/'h, wenn durch km/'h
Differenz gefiihrt.

1/10 sek, wenn durch Zeit
Differenz gefihrt

Schliefen
6.9 Aufzeichnen von Dateien
Wahlen zum speichern. Anzahl und GréBRe der
Die Aufnahme beginnt Dateien im Speicher,
wenn Trip1 auf 0 gesetzt ist freier Speicherplatz
Enregistre reconnaissances | Fﬂrmﬂtiﬂr““ﬂ
Hm : distance antre 2 pts
:ﬂ o) ! (Reset)
Entfernung r Erlu--gihtr'l:-ul dia donnéas
zwischen 2 i Registriert
Punkten s g Gy die Position
.Enrr:g. position en ZR 10 Hz (plus lent [) Prﬂ SEku“d'E

anstelle von 2
Mach Anschluss eines USB-Sticks

erneut driicken um zur
Dateiverwaltung zu gelangen
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ZR Andere aufgezeichnete Dateien:
- Wahrend des Rennens
Vorbereitungsdateien: . 3
- Mittel - wahrend der Aufklarun

- Kalibrierungen ...

= Machjustierungen
- 'gravel crew’

- GPX (Export

nur)

Zeigt die RT-Tabelle an

Kopieren / Loschen

Archivdateien
(falls vorhanden am
interne Festplatte)

Programmaktualisierung (falls auf dem USB-Stick gefunden)
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