Manuel Utilisateur RR400/410/411/412/420 - CRISARTECH

Pages d’aide

Pages d'aide : appuyer pour faire défiler...

Vous pouvez trouver la documentation et les mises a jour sur :

www.crisartech.fridownload

1 Page « régularité » (page principale)

Bouton configuration
(apparait quand on appuie)

Page principale

Appuyer pour hors ZR

Arrét ou changer de page Infos.

marche- “SpND M - Mick therems 1) étalonnage

arriére Vitesse
Meodification

vitesse

imposée en ZR
(mode simu)

Chrono,
appuyer pour
déemarrer
Vitesse du ou arréter
véhicule
Trip1 (appuyer Annuler
Qualité de pour corriger) Page gestion derniére
réception du GPS des ZR correction

Bargraphe :
jaune-rouge : accélerer
bleu-vert : ralentir

Page principale

en ZR
Vitesse
imposée
Vitesse rd sur segment
conseillée Segment
(évite le Kmn 54 | 0 00 09 O en cours
yo-yo)

| +BIB'I m.
222 Segtiisie— ZR en cours

0 1 51 : +;[:1:;“rn Prochaine
m

-2 (10} ml
Avance (vert)

Fond change de Corrections distance
ou retard (rouge) couleur comme

du bas vers le haut
(avec le cumul)

correc. GPS

fin du bargraphe
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2 Modification Trip

Chiffres pour Distance figée (noir)
modification directe ou modifiée (bleu)

5 5 122.395 Valeur de la
-0.104 correction
Effacer
H"“": hd . il uter ou
P 3 1 10 L\ e
Trip en = retrancher
modification o 1 0u10 m.
ecart valeur

(continue a

% — Fermer sans
défiler)

™ 23 OOJ -\

modification

Appliquer I'écart Ecrire la nouvelle

(correction de la valeur figée, valeur préparée

pas en mode débutant) (quand on appuie)

3 Chronometre
Démarrer chrono Appuyer pour passer
manuellement en démarrage auto a I'heure
Cocher pour E | Auto m,: +30 s, Aide
passer en — 0| W g

. | Circult | |Replay
mode circuit -""J" : : L Fermer
ou en mode puUis..
- - «appuyer sur le chrono pour faire apparaitre

refaire idem
le bouton "Stop™

Utiliser le bouton "Stop™ pour arréter le chrono

Depart
manuel

F o F sk a0s | B démarrage auto a I'heure

. Auto Start L*E'-" 5.| auae 1 : appuyer pour passer en

3 : valider et attendre Heure souhaitée du
'heure de démarrage démarrage automatique

\,. ./ 2 : choisir

8 ® Q[ 11:19:00 %= %~ rheure de
o démarrage
automatique [ mepiay a0 | W g

~ arheure

« arréter le chrono comme en manuel
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1 :cocher Mode circuit avec

3 o tour de référence
. 7 [Avee tnur di ret — Avec aide GPS
A [ [eirsun e (cocher "Correct.
2 : démarrer au début

par GP5" dans les
du tour de référence options guidage)

« Chaque fin de tour est
détectée automatiquement !

Nbre de tours effectués

0 : tour de réiérencem

Utiliser le bouton "Stop™ a la fin du dernier tour

1:cocher Mode circuit avec

= o tour de référence
. < |Bvee tour de ret _ Sans aide GPS
[ e 4

? " Uis...
2 :démarrer au début P
du tour de référence

«appuyer sur le bouton

a chague passage sur
m la ligne de chrono
(appuyer sur chrono si

le bouton a disparu)

Nbre de tours effectués

0 : tour de rél‘érence‘m

Utiliser le bouton "Stop" a la fin du dernier tour

1 :décocher Mode circuit sans

\ 750,00 x=r = tour de reféerence
v taur de et 2 : entrer la vitesse

| < |G — imposée, mesurée
puis... ou calculée

3 :démarrer au passage

sur la ligne de chrono
wappuyer sur le bouton

. a chaque passage sur
la ligne de chrono

(appuyer sur chrono si
le bouton a disparu)

Nbre de tours effectués -m

Utiliser le bouton "Stop™ a la fin du dernier tour
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Auto Start Pl Reproduire un run
. - {course de cote...)
1 1 =30 5. L]

| |sireun ’f | Replay tﬂﬂcher Correct.

par GPS" dans les

Cocher "Replay™ puis lancer
options guidage)

le chrono comme d’habitude...
« "Tappareil enregistre des points de référence...

Retrourner au départ et relancer
le chrono comme d'habitude...

. 'appareil vous guide avec "avance/retard”

e e B Pour supprimer enregis-
. __q__I_,_ trement de référence

[~ mepiny [ {639 et recommencer

4 Page « pilote »

Bouton configuration Vitesse du
(apparait quand on appuie) vehicule

Vitesse
conseilléee
(évite le
yo-yo)

Vitesse

moyenne Appuyer sur ces Zones Trip1 (appuyer
du segment pour changer de page pour corriger)

5 Page « liaison »

Bouton configuration Copier distance de T1
(apparait quand on appuie) dans T2 (synchroniser
Vitesse en fin de ZR)
du véhicule

(et boutons
pour simuler)

2:13:35

S 136 52,115,
suivi il M e s
%
Tension
batterie Trip2 (appuyer  Appuyer sur ces zones

pour corriger) pour changer de page
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Cadre des données du CH
(appuyer pour configurer)

Retard (rouge)
ou avance (vert)
estimé au CH

15:05:49 0
0:01

Heure

Kmih 60
254

Temps
restant
913.6 481 119 ., [T
F L#
: 1 50.534.,
Vitesse moyenne pour m“ta““:e
pointer a I'heure au CH restante
avant CH

réglage de |" heure de pointage au CH :

Heure de départ

Configuration Gae i Heure actuelle
Durée
impartie Ajuster
pour faire (35-44-1 1'@ I'heure
la liaison rieure départ : i + ( de depart
: Annuler ou
Depart de Durée CH : |} s
Ia liaison T erminer
m dépar
Jeapart = Fermer
; i {m b
R TE-- 7:38 © [0
R Heure de pointage Synchroniser

Loengueur de
la liaison

6 Configuration

Configuration
des affichages

Saisie des vitesses
moyennes des ZR
et corrections GPS

calculée
(fin de la liaison)

avec le chrono

Configuration alertes, Gestion des
télécommande, clavier, enregis-
capteurs, etalonnage... trements

Voir synchro
horloge

Réglage
heure

Options de guidage

4 ™ Options de
| et |

guidage

= 250509 -50

Mode utilisateur
(pilote, débutant...
expert ou organisateur)

Version du
programme
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Configuration

Configuration
des alertes capteurs, étalonnage... . vorhae
écran pilote
Iﬂ —om—— branché
Configuration Q‘: W ocubie Led Cocher pour
et test A partager
télécommande SRSSEEEC avance/retard
et clavier y - sur 2 Led6
m';d”u”_ : . Configuration
\ des fonctions
N° de course pour (cadenceur,

noms des fichiers
enregistrés en ZR

6.1 Configuration et test de la tél

Configuration du

récepteur GPS recalage GPS...)

2lécommande infrarouge et de la boite a boutons

Cocher si trop de
réception de
commandes fantémes
(smartphone...) ou
téléc. externe

Cocher pour filtrer
Samsung Galaxy Sx
(fausses touches 0)

Version de
I'interface pour
télécommande

externe

Fonction de chaque
appui bouton
pour test

Configurationfest claviers

Il 1nterait rdceptian teldcammande

Bl Fitre pour Samsung Sx
-
E o n I e

Veirsion telcommande extierne 2 10

Nombre de m. par appui
sur boite a bouton ou
sur télecommande

6.2 Configuration capteurs, étal

onnage...

1 : choisir le type

de branchement
LY

4 : aller a la page
d’'étalonnage

/ 2:en OBD
5 e _ choisir le
type de
véhicule
(OBD 11 bits
ou 29 bits

passent partout
mais sont moins

Calculn s Koweds]
B Ko} S 9 précis)
¥
3 : si proposé, choisir Eermer

le mode de calcul de la distance
comme fait par I'organisateur
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Surveillance capteurs roue :

Pour comparer

(aide pour le branchement rine O avee roue I

des capteurs)

erreur maximale
tolérée avant alerte

distance de
surveillance

Pop-up affichée
si erreur detectée :

puurcump;er er‘:} I

roues avec GPS L

Compensation gonflement
Donner un nom centrifuge des pneus
a I'etalonnage (mode expert)

Corrections
"Montagne”
Modifier I'étalonnage Entrer ici la
a la volée ou bt +/-1m valeur d'étalonnage,
(sauf mode débutant) si elle est déja connue

Coefficient a appliquer aux étalonnages

Etalonnage GPS (cocher

Etalonnage roues ou OBD case page précédente)

Ajouter ou
enlever 0.1 m. Ajouter ou
par km =¥ enlever 1 m.
(t'uuche +-1m. ¥ par km
te'écqmmnndej Mouweau : 1.022302 1.020220 : Gps ttﬂ“che */- 10 .
Coller la ""TE i N télécommande)
coef. de la { )

normalisation
ou corrections
manuelles

Valider Annuler
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1 : choix du Trip1 ou 2 ou
d'une distance librement
copiée (calculer sans rouler)

Etalonner
2 : mettre a le GPS
0 en début en méme
de distance temps
étalon
3 : parcourir *“——Fermer

la zone ou
4 : taper la distance
inscrire la ¥ -
de la zone étalon donnée

distance 2
3 : calculer par l'organisateur
En mode “capteur”, pour un Configuration du type
étalonnage d'aprés le GPS de branchement

(rapide mais peu précis) : (capteurs, OBD, GPS...)

1 : cliquer
mode GPS Veérifier les
impulsions
Conduire & une vitesse stable d'E chaq“e
2 *rouler en supérioure @ 60 km'h puis capteur
ligne droite L . (si disponible)
3 : calculer
en roulant
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6.3 Gestion des distances/vitesses en ZR

Les ZR sont enregistrees
dans des fichiers

Mode MultiMoyennes

Choix de la ZR

Chrono
(R i théorique
Une lig Laeeel s o i@ gl = | 07 enfin de
ne ligne
» segment
pour chaque “-“‘"HI 0.256| 32, ET
vitesse ezl 1.721) 54. AT~ Faire
(segment) 2| 1.856 36. v L~ defiler les
1'“ z.z 42. I
Hew Fin ignes
[ ] i B
0 ) EEE Vitesse sur
le segment
km de début et Trip1 (km/h)
fin de segment Pour que les lignes défilent
automatiquement en suivant T1
MNotes de recalage Nouvelle ZR

semi-auto ou "ouvreur Enregistrer ZR

Modifier les vitesses

Corrections

auto par GPS Supprimer

TOUTES les
= | [l #— données de
TOUTES les ZR

Choisir le type de
— moyenne : H1, H2...
ou NMormal, Pluie...

Dupliquer
:d:_’-q—-h'lndﬂier la distance du départ décalé pendant les ZR

Plusieurs types de moyennes
dans le fichier : zr desc.csv

Valider Modifier Enregistrer
modifications les textes modifications
- B B T annier £ 0| Annuler
=z modifications
/%) Mormal | O Plaie i
) Grosse Phl‘l‘. A
Choisir v
le type de H: —;—__Ajuuter un
moyenne *1 - typa de
moyenne
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6.4 Gestion des corrections automatiques par GPS

Les points sont enregistrés

dans le fichier & chague ajout

Dupliquer (si plusieurs
passages en course)

Fichier Configuration Affiche table des ZR
sulvant gy Nombre total
Nouveau e Babat de points
fichinr ap.asazn| GATIIT L \
Ajuster 4945190 683166 Rosans [N Faire
40 46320 6552414 140 Jk—-r. '
distances 0.000 e défiler les
b lignes
Distance bkt L ato i - '9
depuis le 14.069Km @
dernier
point s . - Trind Qualite de
oo P réception du GPS
manuel dernier point

Saisie manuelle
des points GPS

4045405

1 : taper un commentaire
(facultatif)

ARASAZN

4845790

14.069 km

&0

2 : ajouter un point

Saisie automatique
des points GPS

m

Latifuds L

4045405

Il reste possible de saisir un point

manuellement entre 2 pts automatiques

en appuyant sur le bouton jaune

ARASAZR &

1 : taper distance
entre deux points
(en km)

4845790

14.069Km o

— 2 :cocher

Ajouts
pt manuel

Aaite Hm

fo.0s0| ©
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Texte généreé par
les boutons

Texte frappé au clavier

Pavé de |
1 1 Danger 21 Chamdn | =
chiffres ~ l e Supprimer
4 1 Pobeau 51 Stop FE texte
T:cse | B:cH Fermer sans
* 1 Arbre | 0 Borme mﬂd“[ﬂﬂtiﬂ“
. S ok {——Valider

N° auto-incrémenté (case de
Road-book ou PK par exemple)
Modifié avec touches +/-1 m.

Passer directement
aux directions (a droite,
en face, a gauche...)

Déplacer la position du depart :

Mhir ; 108

Langusur = 9.235 km

0.000 Lo

1 : saisir la différence
de distance entre
nouveau et
ancien départ

i e fin

- a

Deplacer le depart

)

3 : appuyer
sur bouton

2 : sélectionner si le nouveau
départ est avant ou aprés
le départ original

Faire correspondre a une
case du road-book sur la route :

1 : taper la distance
exacte de la case

ZR:2 Longusur : 9. 255 Wik Mur; 108 4 : ho “tu“
izl
ajuster

400000
(9235 O

I'etalonnage
si nécessaire

1 o 2prés Déplacer ke départ

3 : appuyer
sur bouton

2 : vérifier que cela correspond
au point correct précédent
(pas en mode débutant)
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Faire correspondre les cases
du road-book a la fin :

Saisir les distances du Nombre de lignes

road-book organisateur

Afficher les différences
sous forme graphique

Voot T m Mt 44

H - | Bide

z can sy | mazs 2 = E/ Effacer les

1 80 L T a =
n ca1 ,_.,,.\‘\, T distances saisies
4 [rE- k] 37T AT z

e cas arer | wims | 3 Proposition d'indice
=z car L] = 1 i
- c s PET 32 <= gdu fichier normalisé
= e = (sera crée)
p - C B0 1,
144 c a1 [ X ]

Lancer la normalisation

Si le point saisi est trop
proche du précédent, Dist. mini entre points saksls (km)
propose de supprime Corraction maxi (km)

le point précédent % o correction de ol

Limite corrections pour
eviter les a coups
dans les zones de

mauvaise réception Active "Auto Km"
5i roule cette distance aprés saisie
sans correction, alors d'un point manuel

lance fonction "GPS Magic"

Vitesse en dessous de lagquelle
les corrections sont ignorées

6.5 Gestion des notes d’'ouvreur

Les points sont enregistrés Importer distances du
dans le fichier a chaque ajout fichier distances |/ vitesses
Nouveau Configuration

fichier
2-Bouton Noembre total
pour recalage [§ N de points
semi-auto
ou bouton Faire
repére | o défiler les
difficulté 3.332«m lignes
1-Entrer distance : Supprimer le
clavier ou télécommande dernier point
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6.6 Réglage date / heure
en synchronisation automatique par GPS :

Fuseau horaire de Paris : Décaler pour coller
GMT + 1 h en hiver a I'horloge organisateur
GMT + 2 h en été (sauf mode débutant)
mard 4 4/08B/2018 - 13:40:02
Décocher p— m o
pﬂl.lr un e Décalage t 0 mn ﬂ
régiage DBecalage 10 s y
manuel : u

Decalage : 0 cent

n=an.an

Bips de synchro
toutes les secondes
(en regardant I'heure orga.)

Remise a 0 de
tous les décalages

réglage manuel :

Le reglage des minutes
met les secondes a 0

marai 14/08/2013 - 13:41:15

Cocher
Année 1 2018

pour un -

X Mois 1 8
reglage P IF

auto. sur
Hewre 1 13
GPS

Minute 1 41

Décaler 0.05 =.

Décaler pour coller
a I'norloge organisateur
(sauf mode débutant)

Fermer
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6.7 Options de guidage

Activer les notes de recalage semi-auto
ou les notes d'ouvreur
Le guidage par différence de vitesse
est conseillé pour éviter I'effet "yo-yo"

Beeps en

Affichage compte a
des 1/100 e

de seconde pour tubes
Mode pour italiens
daltoniens (option)
Calcul avance/retard Inverser rouge/vert
2 fois plus rapide des LEDs ou de I'écran

Augmenter pour moins de beeps,

mais mnl:s précis Réglage de la puissance de
(pas en débutant) I'éclairage (écran et leds)

Beep :
grave pour ralentir ou
aigu pour accélérer.
Régler le niveau ici
ou sur téléecommande :

Activer la fonction de Info. sur les différences
de distance par rapport

au GPS (mode expert)

recalage auto. par GPS

Pour 2 avertissements en
approchant fin de distance

Si T1 n'est pas remis
a0 au départ de la ZR

Changement moyenne se
fait en mesurant a partir de

Trip2 est remplacé par Trip1

La remise a0 de T1
remetT2a0

Pour tenir compte des
corrections +/-1 a 10 m.
dans I'affinage de I'étalonnage
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6.8 Configuration des affichages

Appuyer sur les vignettes des pages non voulues. Une croix indique qu’ elles ne sont plus affichées.
Appuyer dans le coin inférieur droit pour sélectionner |a page par défaut (coche verte).
Appuyer sur le bouton « Config » pour configurer I’ affichage de certaines pages :

Page Copilote Page Liaison

Fona g de
cov ~ ZR

Page Trips

Appuyer sur image pour désactiver

211
cocher la page principale voulue

Couleurs

Appuyer sur le bouton avec pal ette chromatique pour configurer la couleur des textes :

1 : choisir le
texte a coloriser

Adde

- *
3 : affiner si ,/’
- + M= A C .e

3 —_—
nécessaire
\1 = +

Al 4 s

L
\ | / Fermer

2 : choisir une
couleur de base

Page « copilote », supprimer des éléments affichés en appuyant dessus :
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Configuration des éléments a afficher

FonsM -k ey therma (2] - 0486207
-
|_0238:53)

. lﬂl 14-22 Degressif Partiel
09 _§

Appuyer sur image pour désactiver

Je peux annuler la derniere correction

Page « pilote » (configure aussi le RP380/400 s'il est connecté) :

Conditi Inverser Bargraphe large ou

ok e vitesse vehicule centré et étroit

d'allumage du p P
et vitesse conseillee
bargraphe
Kruh | 110 e

Afficher

ou non
la vitesse
conseillée i 2

Afficher ou non Afficher ou non

Km dégressifs ou partiels avance |/ retard

Pour chague point du bargraphe,
configurer a partir de quand il s'allume

ko7,
4(’/+
. Iso® +
- |80 «

- |100]| +
- |160| +

Uniteé :

1/10 km'h si guidage par
difféerence de vitesse

1/100 s. si guidage par
différence de temps
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6.9 Enregistrements de fichiers

Cocher pour enregistrer. Nombre et taille des
L'enregistrement démarre fichiers en mémoire,
lorsque Trip1 est mis a 0 espace libre restant

Lnr-:mutrr: o onnass-anc s

Mhm : dist. moyenne antrs 2 pts

Distance P praielihc e Ecrrange
- - 4 _ de fichiers
In5-:rerun:;: lhl.l..El- r accéder
pomts _ . = Formater
enregistrés (réinitialiser)
u Période enregistremant an ZR (110 5)
Aprés avoir branché une clef USB,
appuyer pour acceder a I'écran de sk
I'enregistrement

gestion des fichiers d'archive

Autres fichiers enregistrés :
- pendant la course
- pendant les reconnaissances

- calibrations...
- recalages Affiche table des ZR

- notes ouvreur
= GPX (export
seulement)

Fichiers de

préparation des ZR :
= moyennes

Copier | effacer
fichiers archives
(si existent sur
disque interne)

Mise a jour programme (si trouvée sur la clef USB)
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