Manual de usuario RR400/410/412/420 - CRISARTECH

Paginas de ayuda

Paginas de ayuda: pulse para desplazarse...

La documentacion y las actualizaciones se pueden encontrar en :

www.crisartech.fridownload

1 PA&gina principal

Velocidad
recomendada Segmento
54| 0:00:09 C JIEEES
yo-yo) _‘ +“':f{'1“1‘}"r‘m ZR en curso
-, Siguiente
+5 (12) m.
2 0 1 j 1 RN correcc. GPS
Avance (verde) Fondo cambia de Correcciones distancia
o retraso (rojo) color como de abajo hacia arriba

extremo de bargraph (con acumulacion)

Boton de configuracion Pagina principal
(aparece cuando se pulsa) Pulsar para fuera de ZR
Botén detener cambio de pagina Info.
oir "'"LRND ] @M - Mici thermg i3] calibracion
niras Velocidad
Camblo ' e e e e obligada en ZR
velocidad : Crono,
(meodo simu) pulsar para
: 1 comienzo
Velocidad de/ § o parar
vehiculo
Trip1 (pulsar Deshacer
Calidad de para corregir) Pagina de la altima
recepcion GPS gestion ZR correccion
Bargraph: Pagina principal
amarillo-rojo: acelerar durante de ZR
azul-verde: disminuir velocidad velocidad
obligatoria

en segmento
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2 Cambio Trip

Distancia fija (negro)

Ndameros para
o modificada (azul)

modificacion directa

8 | 9 122.896 Valor de la
-0.104 correccion

Borrar
~ 4 5 | [ +1 10
[P, Anadir o
Trip en sustraer
cambio 1610 m.
(sigue — Cerrar sin
funcionando) modificacion

Escribir el nuevo
valor preparado
(cuando se presiona)

Aplicar diferencia
(correccion del valor fijo,
no en modo principiante)

3 Cronometro

Pulsar para cambiar

Inicio cronémetro
inicio automatico a tiempo

a mano

Marcar para 10:41:00 | **°=| M

asar en a0 s le

'L el . Cerrar
dotriemnae bt después...

« pulsar el crono para hacer aparecer
el boton "Stop™

Partida
manual

Utilice el boton "Stop™ para detener el cronémetro

Hora deseada para

2 : cerrar y esperar
inicio automatico

hora de inicio

1 : elegir
?eltiempa de
Marcar para inicio auto
pasar en ) (por 1°' para
modo circuito después... principiantes)
«= pulsar el crono para hacer aparecer
el boton "Stop”
Partida
automatica
a tiempo

Utilice el boton "Stop™ para detener el cronometro
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Modo de circuito con

1 : marcar
. |-r :A.'l'm: tour de ref.
[+ umcm:-ﬂ|

vuelta de referencia

b,

después...

2 : comenzar al principio
del vuelta de referencia

Loo:28 gy

.pulsar el boton
con cada paso
la linea cronologica
(pulse el valor del crono si
el boton ha desaparecido)
Namero de vueltas

0 : vuelta de referenclam

Utilice el boton "Stop™ al final de la altima vuelta

Modo de circuito sin

tdesma rq ues
[ lAvec tour l&ml’."l!:.‘lll

A. [7]  Made circuit]

Ride
“'H

vuelta de referencia

2 : poner velocidad
obligatoria, medida

—

3: Primeros pasos
en la linea de tiempo

(Joo:28 Cpg

después...

o calculada
wpulsar el botén
con cada paso
la linea cronologica
(pulse el valor del crono si
el boton ha desaparecido)

Nimero de \rueltas-_,m

Utilice el boton "Stop” al final de la Gltima vuelta

4 PAagina « driver »

Boton de configuracién
(aparece cuando se pulsa)

Velocidad de
vehiculo

Velocidad
recomendada
(evita la

yo-yo)

R 4

Velocidad
mediana
del segmento

Pulsar esta zona
cambiar la pagina

Trip1 (pulsar
para correqgir)
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5 Pagina « enlace »

Boton de configuracion Copiar distancia desde
(aparece cuando se pulsa) T1 en T2 (sincronizar
al final de ZR)

Velocidad
del vehiculo
(y botones
para simular)

Rumbo
seguido
Voltaje
bateria Trip2 (pulsar Pulsar esta zona
para corregir) cambiar la pagina
Marco de datos TC Hora Retardo (rojo)
(pulse para configurar) o avanzar (verde)

estimado en TC

wn®0 15:05:490
254 0 01 — Tiempo

restante

*:n 13'6 43 / '1 19 I{r'n antes de TC
24150.534 .

. Distancia
Velocidad mediana para
: restante
llegar a tiempo en la TC
antes de TC

guste delahoradeentradaend TC :

Hora de inicio
del enlace

Configuracion Hora actual

Tiempo
impartido Ajustar
para hacer t‘5:44: 1 1 @ tmmpﬂ
enlace Haure départ : ( de salida
; Cancelar
Inicio del Durée CH : o acabar
enlace (inicio Km départ

desplazado mhm 7:38@ @ - Cerrar

al km del RB)
Hora calculada Sincronizar

Longitud de del TC
enlace (fin del enlace)

con el cronometro
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Configuracion

Configuracién
paginas

N° serie

Intreduccion veloc
promedio de ZR
y correcciones GPS

ades Version de

Configuracion alertas,
control remoto, teclado,
sensores, calibracion ...

Gestion de
grabaciones

Ver sincro
del reloj

Ajuste
tiempo

™ Opciones de
direccion

Modo usuario
(piloto, principiante...
experto u organizador)

programa

Configuracién
¥y prueba
control remoto
¥y teclado

Namero de carrera para
nombres de archivo
grabado en ZR

Configuracion
de alertas

Configuracion
sensores, calibracién...

Configuracion
funciones
(cadencia,
correcion GPS ..

Configuracion del
receptor GPS

6.1 Configuracion y prueba del mando a distancia por infrarrojos y la caja de

botones

Compruebe sirecibe
ordenes fantasmas
(teléfono ...)

Margque para filtrar
Samsung Galaxy 5x
(claves falsas 0)

Version de
interfaz para
control remoto
adicional

Funcion de cada
boton presionar
para prueba

Configurationiest claviers

Il nterdit rocoption talscommande

Bl Fitre pour Samsung Sx
=
Hm. n -=

Version lilcommande externe 2 10

Namero de m. presionando
en &l cuadro de botones o
en control remoto
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6.2 Configuracion sensor, calibracion ...

1 : elegir el tipo
de conexién

4 :ir a la pagina
de calibracion

2:en OBD
elige el

vehiculo
(OBD 11 bits

o 29 bits

pasar por todas
partes pero son
menos preciso)

3 : si se propone, elija
método de calculo de distancia

Cerrar

como lo hace el erganizador

Control de sensor de rueda :

(ayuda para conectar
los sensores)

[T Ty ——
o @ o |'®

Para comparar
ruedas con GPS

Para comparar
Rueda |l con rueda D

error maximo
tolerado antes de alerta

distancia desde
vigilancia

Popup visualizado
si se detecta un error:

e

Dar un nomhbre
a la calibracion

Compensacion hinchazén
neumaticos centrifugos
(modo experto)

i B e | Configuratic
: Sensor (1) naall
=
; - =

EHIIT 50,092

Editar calibracion
sobre la marcha o bt +/-1m
(excepto modo principiante)

Correcciones
“"Montana”™

Ingresa aqui el
valor de calibracién,
siya es conocido
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Coeficiente para aplicar a calibraciones

Calibracion de las ruedas Calib. GPS (comprobar
o OBD cuadro en la pagina anterior)
L)
Agregar o
quitar 0.1 m. Agregar o
e km:i quitar 1 m.
(clave +/-1 m. por km
control rem,nt,ul Nouweaw & 1.022302 1.020220 » Gps [cla\re +-10 m.
Pegar el @ :' .:.u.:... control remoto)
coef. de la /
normalizacion Validar Cancelar
O correcciones
manuales

1:elegir Tripio2o0
desde una distancia libremente
copiado (calcular sin andar)

o Calibrar
0 al inicio i:' E':f‘:'
distancia g e

calibracion

“——Cerrar
3 :recorrer
o grabar la \ 4: escribir la distancia
distancia del area calibracion dado
3 : calcular por el organizador
En modo "sensor”, para Configuraciéon de tipo
calibracion por GPS de conexion

(rapido peroc no muy preciso): (sensores, OBD, GPS...)

1 : hacer clic

en linea recta

modo GPS Comprobar
pulsos
de cada
2  conducir supéricure a &0 nh sensor
appuyer sur bouwton “Calcule -=" | tSI diﬁpﬂ“lhlﬂl

3 : calcular
al conducir
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6.3 Gestion de distancias/velocidad en ZR

Los ZR estan registrados
en archivos

Modo multiVeloc

Eleccion de ZR

Crono
tedrico
Una linea al final
para cada segmento
velocidad Hacer
segmento
(sen ) "'f desfilar
lineas
Cerrar
Trip1
g o Y Velocidad en el P
fin del segmento segmento (km/h)
Notas de correccion Nuevo ZR
semi-auto o "Gravel crew’ Registro ZR
Correcciones Cambio de velocidades
auto. por GPS
Borrar

TODOS los datos
de TODOS los ZR

0 fe—

Elija el tipo
— de media: H1, H2...
o Seco, Lluvioso...

— Intercambios con USB

_ﬂ_,,i-(-h'ladlﬂcar distancia del inicio escalonado durante ZR

Varios tipos de medias
en el fichero: zr desc.csv

Confirmar Modificar Registrar
cambios textos cambia
- | Ok AT annuter £ | cancelar
i cambia
% formal - Piule e
) Brosse Pluis =
1.
Elija 2
1. o
el tipo de - . ._Arladlr un
media 1 tipo de
-
media
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6.4 Gestidon de correcciéon automatica por GPS

Los puntos se registran en el Duplicar (si hay mas de un
archivo automaticamente pasaje en la carrera)
Archivo Configuracién Muestra la tabla ZR

sigulante g Nuamero total
Nuevo —t de puntos
archivo
Ajustar Hacer
distancias g 0:000 4818338 desfilar
Ajoute 7] "
m""ﬂ' Axite Km i.“Eas
Distancia
1 4.069 Km 60
desde el
altimo punto 4 Calidad de
Tri ;
manual i B_urrarel P recepcion GPS
ultimo punto
Entrada manual 1: escribir un comentario
puntos de GPS (opcional)

1 4-069 Km 0

2: agregue un punto

Entrada automatica E comunque possibile inserire manualmente
puntos de GPS un punto tra 2 punti automatici
premendo il pulsante giallo

Ajoute =

pt manuel Anite Hm

14.069km .. _

- 2: cheque

1: tipo de distancia
entre dos puntos

Version 250606 - © CRISARTECH 2025 - Page 9 sur 16



Manual de usuario RR400/410/412/420 - CRISARTECH

Texto generado
por los botones Texto con clave

Teclado | |
=i 1 1 Danger 21 Chamdn | 3 1 Danger
numeérico a e S rh;“ Eliminar
41 Poteau 51 Stop :’lr:":‘::‘ el texto
T:CHP | 8: Chi | 9:P Cerrar sin
* 1 Arbre | 0 Borne . E. s modificacion
i P P ok & ——validar
Saltar directamente N° incrementado automaticamente
a las direcciones (derecha, [cuadro Roadbook, PK por ejemplo)
enfrente, izquierda ...) Modificado con teclas +/- 1 m.

Mueve la posicion inicial :

1: escribir la diferencia
distancia entre

nuevo ! & partic du poing | “Km

antigua partida

A normaliser
(& la fin)

il avant
m aprés

2: Seleccione si el nuevo inicio es 3: pulsar
la salida es antes o despues botén
la salida original

Coincide con una caja

1: escribir distancia del road-book en carretera:
exacto de la caja

ZR:2 Longueus: 8,255 ki Mhbr; 188 4 : botén
0.000 [ ? .
4.00000 ajustar
km da fin calibracion

; s5i es necesario

n i et Y Déplacer le départ

'.EIIITEE
2: verificar que corresponda 3: pulsar
en el punto correcto anterior boton

(no en modo principiante)
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Empareja las casillas del
libro de ruta al final:

Anote las distancias del Namero de lineas

road-book del organizador Mostrar las diferencias
graficamente

1z 48 sz | esxs 2 = Borrar

= . :L;\'\. e distancias introducidas
= cas aier | aaes | 3 indice propuesto del
= i o 32 < expediente normalizado
= o 2 i (se creara)
144 ca1 [ X ] ook ﬂ

—J Lanzar la normalizacién
Si el Pu"t.n ["t rﬂd uc[dg Configuration des corrections par GPS
Eﬁté dEﬂ"IaSiﬂdﬂ cerca Dist. mind entre points saisis (km)
del anterior, propone Carrection maxi (km)
borrar el punto anterior % de correction de distance

Limita correcciones
para evitar sacudidas
en areas de

de mala recepcion Activa "Auto Km"
Si rueda esta distancia sin después de introducir
correccién, entonces a punto manual

lanza funcién "GPS Magic"

Velocidad por debajo de la cual
las correcciones se ignoran

6.5 Gestidon de correccion semi-auto o « gravel crew »

Los puntos se registran en el Importacion distancias desde
archivo distancias |/ speeds

archive automaticamente

Muevo Borrar el

archivo ultimo punto
2-Botones " Namero total

para c;rrtegir de puntos

semi-auto

o botén naner
marcador / Sl
dificultad s

Distancia anadida
al importar

Distancia para
Ventana emergente opcional en ZR anticipar el anuncio

1-Enter distancia:
teclado o control remoto
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6.6 Ajuste de fecha/hora
sincronizacién automatica por GPS :

Zona horaria de Paris: Cambiar para pegar
GMT + 1 h en invierno al reloj organizador
GMT + 2 h en verano (excepto modo principiante)

mardi 1 4/08/2018 - 13:40:02

Desmarcar

Para un Decalage : 0 mn
ajuste Décalage 1 0 =
manual

Decalage : 0 cent

Pitidos de sincro
cada segundo
(mirando tiempo orga.)

Restablecera 0
todos los cambios

ajuste manual :

Ajuste de los minutos
establece segundos a 0

mardi 1 4/08/2013 - 13:41:15

Marcar 0
Année : 2018

Pﬂ_l’iﬂ un Mais : 8
ajuste

Jdowr; 14

auto. desde
Hewre £ 13
GPS

Minute 1 41

Décaler 0.05 s.

Cambiar para pegar
al reloj organizador
(excepto modo principiante)

Cerrar
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6.7 Opciones de direccion

Habilitar notas para correccion semi-auto
o las notas de "Gravel crew’
Guia de diferencias de velocidad
se recomienda evitar el efecto "yo-yo"
L Distances T Type da rallys b,
Pitidos de
Comprobar si cuenta atras
pantalla piloto para las
connectada tuberias
Opcion para itallanas
daltonico (option)
Calculo avance/retraso Invertir rojo/verde
2 veces mas rapido de LEDs o de pantalla

Aumentar para menos pitidos,
pero menos preciso

Ajuste de la potencia de
(no en principiante)

iluminacion (pantalla y LED)

Pitido
grave para ralentizar o
agudo para accelerar
Ajuste el nivel agui
o en el mando a distancia :

Para utilizar 2 médulos LEDE
(uno para avance y otro para retardo)

Activar la Info. sobre las
correcién auto. por GPS diferencias de distancia

del GPS (modo experto)
Para 2 avisos cuando

acercarse final distancia

Si T1 no se restablece
a 0 al principio de ZR

El cambio de la veloc.
media se mide desde

Trip2 es reemplazado por Trip1

Tener en cuenta
correcciones +/-1a 10 m.
en refinamiento calib.

Restablecer T1 a0
trenes T2a 0
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6.8 Configuracion paginas

Toqgue miniaturas de paginas no deseadas. Una cruz indica que ya no se muestran.
Presione en la esquinainferior derecha para seleccionar |a pagina predeterminada (marca verde).
Pulse el botén "Config" para configurar |a visualizacién de determinadas paginas:

50
#57

2l

Pagina Driver Pagina Copiloto Pagina Enlace

Fond. = Lliade
cr 7R

Pagina Trips )
Pulsa imagen para desactivar

2.1
marque la pagina principal deseada Colores

Presione €l botdn de la paleta cromatica para establecer el color de texto :

1 : elige el texto
para colorear

Choix couleurs

1 2-345 Km
10:03:49(®
254

3 : refinar si _../’
—

necesario \

Al 4l 4 L

\ | / Cerrar
2 : elegir un

color base

Pagina principal, quitar vistas pulsando en é :

Configuracion de elementos de visualizacion

SonsM -k 1 therma (2] - 0406287
-
| 0:38:53|

": ,0 14'22 Declinante Parcial

Pulsa imagen para desactivar

Puedn cancelar la altima correccion

Péagina « driver » (también configura el RP380/400 si esta conectado) :
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Intervertir Bargraph ancho o
velecidad vehiculo y centrado y estrecho
velocidad recomendada

Condiciones
encendido

bargraph I
Hrwh |10 8. Style
Mostrar
o no
velocidad
recomendada
Appruyer sur image powr désactive Cerrar
Mostrar o no Mostrar o no
Km decreciente o parcial avance | retraso

Para cada punto del grafico de barras,
configure desde cuando se ilumina

Unidad :

Km'h si guia de diferencia
de velocidad

/10 s. si guia de diferenci:

- |10 | + de tiempo
= |16 | +
Cerrar
6.9 Registros de los archivos
Buscar para guardar. Namero y tamaifio
La grabacién comienza archivos en memoria,
cuando Trip1 se establece en 0 espacio libre disponible
LI‘Ir-:uIEtFE' reconnarssancoes [ Fnrmatea
Km : distance antra Z pts
:ﬂ o ; (Reset)
distancia r Erluﬁgil‘-trl'-.ul de données
entre 2 bl Registros
Puntﬂs Insérer une cle la Pﬂsl’ciﬂ“
.[rlr-r.-n. position en ZR 10 Hz (plus lent [} par segunda

en lugar de 2
Después de enchufar una llave USB,

pulsar para acceder a la pantalla de
gestion de archivos de archivo
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Otros archivos grabados:

Archivos 3 te Ia
. - durante la carrera
preparacion ZR :
e = durante el reconocimiento

= calibraciones ...
- reajustes Muestra la tabla ZR

- notas 'gravel crew’
- GPX (exportar
solamente)

Copiar / borrar
archivos almacena-
miento (si existe en

disco interno)

Actualizar programa (si se encuentra en la llave USB)
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