Manual de usuario RR400/410/411/412/420 - CRISARTECH

Paginas de ayuda

Paginas de ayuda: pulse para desplazarse...

La documentacion y las actualizaciones se pueden encontrar en :

www.crisartech.fridownload

1 PA&gina principal

Boton de configuracion Pagina principal
(aparece cuando se pulsa) Pulsar para fuera de ZR
Botén detener cambio de pagina Info.
oir “SRND M - Mick therems 1) calibracion
nichs Velocidad
Cambio obligada en ZR
velocidad Crono,
(meodo simu) pulsar para
7 comienzo
Velocidad de/ 3 o parar
vehiculo
Trip1 (pulsar Deshacer
Calidad de para corregqir) Pagina de la altima
recepcion GPS gestion ZR correccion
Bargraph: Pagina principal

amarillo-rojo: acelerar
azul-verde: disminuir velocidad

Velocidad
recomendada Segmento
(evita la Kmn 54 | 0 00 09 O en curso
o=y 1 +B IB'I mi.
yo-yo) 23 A ) ZR en curso
: 2 A-{7).m. Siguiente
+5 (12) m.
a 0 1 5 1 EYre correcc. GPS
Avance (verde) Fondo cambia de Correcciones distancia
o retraso (rojo) color como de abajo hacia arriba

extremo de bargraph (con acumulacion)

durante de ZR
velocidad
obligatoria
en segmento
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2 Cambio Trip

Distancia fija (negro)

Nameros para
o modificada (azul)

modificacion directa

\L‘ 1 22./3'95 Valor de la

2 9 :
Bo -0.104 correccién
rrar |
Anadir o
Trip en sustraer
cambio 1610 m.
(sigue — Cerrar sin
funcionando) modificacion

Escribir el nuevo
valor preparado
(cuando se presiona)

Aplicar diferencia
(correccion del valor fijo,
no en modo principiante)

3 Cronometro

Pulsar para cambiar
inicio automatico a tiempo

\ 7

>

Inicio cronémetro
a mano

+30 8, Ride

Marcar para .l Auto Start
asar al —
P J. |irsut | | mepiay 30s | B *—cCerrar

modo circuito - g
o al modo despueés...
« pulsar el crono para hacer aparecer

urepetir mismow’
el boton "Stop”

Partida .
manual
Utilice el botén "Stop™ para detener el cronometro
. Auto Start L*!N- Ae 1: pulse para pasar al
Floai F ks 05| B arranque automatico a hora

Hora deseada para

3: validar y esperar
inicio automatico

hora de inicio
\{ / 2: elegir
@ +30.+. 15 —"el tiempo de
@ inicio auto

L el i

Partida
automatica

a tiempo

«. detener el cronémetro como en el modo manual
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Modo de circuito con
vuelta de referencia

Aide
. o [ Awe tour i ret — Con ayuda GPS
| eireuis s {marque "Correc.

2 : comenzar al principio por GPS" en las
del vuelta de referencia opciones direccion)

1 : marcar

« cada final de vuelta se
detecta automaticamente!

Numero de vueltas

0 : vuelta de referenclam

Utilice el boton "Stop™ al final de la altima vuelta

Modo de circuito con
vuelta de referencia

Bade
o .-“A:u-elndrhr-l. —t si“ .T-.Iyl.lda GFS
:;‘.'Elrcun ﬁ' X
= después...

2 : comenzar al principio
del vuelta de referencia ..pulsar el botén

con cada paso
. la linea cronoléogica
(pulse el valor del crono si

el botéon ha desaparecido)

1 : marcar

Numero de vueltas

0 : vuelta de referencla—m

Utilice el botén "Stop™ al final de la Galtima vuelta

Modo de circuito sin
vuelta de referencia

1
\ [50.00/x nide
e saur de rat 2 : poner velocidad
[ [ — obligatoria, medida

o calculada

tdesmarques

3 : Comienza en la .
! 3 despueés...
linea del cronometro. )

«pulsar el boton

. con cada paso
la linea cronolégica
(pulse el valor del crone si

el boton ha desaparecido)

Namero de vueltas m

Utilice el boton "Stop™ al final de la altima vuelta
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I el Reproducir una carrera
. % {carrera de montafia..)
1 1 -30 5. =
E I N L (P (marque "Correc.

F
Marca "Replay” y luego inicia

el eronémetro como de costumbre...

por GPS” en las
opciones direccion)
. €l dispositivo registra puntos de referencia...

Vuelve al inicio y reinicia
el crondmetro como de costumbre...

« €l dispositivo le guia con "avance/retraso”

AT e E Para eliminar el
. registro de referencia

[ | maginy IT‘;"'“’_‘TI——‘ y empezar de nuevo

4 Pagina « driver »

Boton de configuracion Velocidad de
(aparece cuando se pulsa) vehiculo

Velocidad e pm— vy T -
recomendada ~ 2 ;
(evita la

yo-yo)

Velocidad

mediana Pulsar esta zona Trip1 (pulsar
del segmento cambiar la pagina para corregir)

5 Pagina « enlace »

Boton de configuracion Copiar distancia desde
(aparece cuando se pulsa) T1 en T2 (sincronizar
al final de ZR)

Velocidad
del vehiculo
(y botones
para simular)

Rumbo

seguido

Voltaje

bateria Trip2 (pulsar Pulsar esta zona
para corregir) cambiar la pagina
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Marco de datos TC Hora Retardo (rojo)
(pulse para configurar) o avanzar (verde)
estimado en TC

wn®0 15:05:490
254 0 01 — Tiempo

restante

":r."35 48 1 119 ., [ENPRS
24150.534.,

Dist ia
Velocidad mediana para * :m':
restante
llegar a tiempo en la TC
antes de TC

guste delahoradeentradaend TC :

Hora de inicio

Configuracion Hora actual
del enlace
Tiempo
impartido Ajustar
para hacer L‘5:44: 1 1 @ tiempo
enlace Houre départ : i ( de salila
: ol Cancelar
Inicio del Durée CH : o acabar

enlace (inicio imh'm départ

desplazado mhm 7:33@ @ - Cerrar

al km del RB)

Hora calculada Sincronizar
Longitud de del TC

enlace (fin del enlace)

6 Configuracion

con el cronémetro

™ Configuracion alertas
Configuracién y Gestién de

grabaciones

paginas control remoto, teclado,
sensores, calibracion ...

Ver sincro
del reloj

Idiomas

Optsons de gusdage [ DPB[‘DI‘IES de
N° serie w: 234808178 version: 25050950 A direccion

Introduccion velocidades Versién de Modo _usua_rin
promedio de ZR programa (piloto, prmclpt?nte...
y correcciones GPS experto u organizador)
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Configuracion Configuracion Comprobar si
de alertas sensores, calibracién... Ppantalla piloto
I connectada
Ecran pilote
Configuracion | W ocusic Lea Marcar para
y prueba compartir
control remoto adelantar/
y teclado retrasar
en 2 Ledb
El:d” .:m., ! - Configuracion
) funciones
HNimera e Carrera para Configuracion del (cadencia,
e receptor GPS correcion
grabado en ZR GPS...)

6.1 Configuracion y prueba del mando a distancia por infrarrojos y la caja de

botones
Funcioén de cada
Compruebe si recibe boton presionar
ordenes fantasmas para prueba
[teiéfunu '“] Configurationffest claviers
Marq ue Pa ra fi“rar . Interdit récapltion telécammands

- Filtre pour Samsung Sx

Samsung Galaxy Sx
(claves falsas 0)

Version de
interfaz para Namero de m. presionando
control remoto en el cuadro de botones o
adicional en control remoto

6.2 Configuracion sensor, calibracion ...

4:ir a la pagina
de calibracion

1 : elegir el tipo

pasar por todas

de conexién / 2:en OBD
b —— ; elige el
Frrrey m tipo de
\,_ = vehiculo
. ¥ (OBD 11 bits
B vm o0 29 bits
P testisans

partes pero son

Ealculn s Boseds]
O O menos preciso)
: B
3 : si se propone, elija Cerrar

método de calculo de distancia
como lo hace el erganizador
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Control de sensor de rueda :

Para comparar

(ayuda para conectar Rueda | con rueda D

los sensores)

error maximo
tolerado antes de alerta

distancia desde
vigilancia

Popup visualizado
ﬁ si se detecta un error:

Para comparar r Qk._j I

ruedas con GPS L

Compensacion hinchazon
Dar un nombre neumaticos centrifugos
a la calibracion (modo experto)

Correcciones
"Montana"
Editar calibracién Ingresa aqui el
sobre la marcha o bt +/- 1m valor de calibracion,
(excepto modo principiante) siya es conocido

Coeficiente para aplicar a calibraciones

Calibracion de las ruedas Calib. GPS (comprobar
o OBD cuadro en la pagina anterior)
Agregar o
quitar 0.1 m. Agregar o
o Romp quitar 1 m.
(clave +/-1 m. e, por km
control mmutuj Nouweaw & 1.022302 1.020220 » Gps (cla\re +/-10 m.

Pegar el __.JITE :' ..::... control remoto)
coef. de la ‘(

normalizacion

o correcciones

manuales

Validar Cancelar
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1:elegirTripio 2o
desde una distancia libremente
copiado (calcular sin andar)

T Calibrar
0 al inicio I:I EPt?EaI
distancia e g
calibracion
“——Cerrar
3 : recorrer
o grabar la \ 4: escribir la distancia
distancia del area calibracion dado
3 : calcular por el organizador
En modo "sensor”, para Configuracion de tipo
calibracion por GPS de conexion

(rapido pero no muy preciso): (sensores, OBD, GPS...)

1 : hacer clic

modo GPS Comprobar
7] pulsos
p de cada
Conduwire a une vitesse stable
2 * conducir supéricure a 60 km'h puis SeEnsor
= appuyer sur bouton “Calcule -»"
en linea recta _ | (si disponible)

3 :calcular
al conducir
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6.3 Gestion de distancias/velocidad en ZR

Los ZR estan registrados Modo multiVeloc
en archivos .
e e Eleccion de ZR Crono
e R teodrico
‘ bo lzroad + P3| @8] 107 | = ~"  alfinal
Una linea : o segmento
para cada '“"""BI 0.256 32. bebut
velocidad s2%9 1.721] 54. A T~ Hacer
(segmento) ] ;;EEI 432 v L~ desfilar
1.85 i i :
- = lineas
L] = Pop o
) . U1l ®| Velocidad en

el segmento
km de inicio y Trip1 (km/h)
fin del to Para que las lineas se desplacen
TR SRR automaticamente siguiendo T1

MNotas de correccion Nuevo ZR
semi-auto o "Gravel crew’ Registro ZR
Correcciones Cambio de velocidades
auto. por GPS
Borrar
= [ .mu TODOS los datos

de TODOS los ZR

Elija el tipo
— de media: H1, H2...
o Normal, Liuvioso...

Duplicar

_é,_’-(—h'ludiﬂcar distancia del inicio escalonado durante ZR

Varios tipos de medias
en el fichero: zr_desc.csv

Confirmar Modificar Registrar
cambios textos cambia
- o |[#] | Annuier & @ | cancelar
aa cambia
/%) Mormal C Phaie S
. Grosse Pluie A
Elija : %
el tipo de - — i Anadir un
media - & tipo de
media
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6.4 Gestidon de correcciéon automatica por GPS

Duplicar (si hay mas de un
pasaje en la carrera)

Muestra la tabla ZR

Los puntos se registran en el
archivo automaticamente
Archivoe Configuracion

sigulenta “—poaouw Numero total
Nuevo e - [P, de puntos
archive anasazn GAI1ET L \
ﬂjustar 4845390 6.8I166 Roaans G Hacer
40 46320 6552414 140 4&'-.'
distancias . 9.000 S f./ desfilar
_‘:":_':' lineas
Distancia b ]
1 4 . 0 69 Km 60 m
desde el
ultimo punto 1 Calidad de
Tri .
manual SOrrar of P recepcion GPS

ultimo punto

Entrada manual 1: escribir un comentario

puntos de GPS (opcional)

4045405
AR.A5AZA
4845790

14-069 Km 60

2: agregue un punto

Entrada automatica E comunque possibile inserire manualmente
puntos de GPS un punto tra 2 punti automatici
premendo il pulsante giallo

Alde
Km Latitude L q L3 Dbt
A8, 45455,
ABASAZN & A
4845180 Joanns
v

- 2:cheque
Ajoute ol

pt manuel Aaite Hm

14.069Km ., " LXE kel

1: tipo de distancia
entre dos puntos
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Texto generado
por los botones Texto con clave

Teclado |
' 1 1 Danger 21 Chamdn |
numeérico ~tvee l Route Eliminar
4 1 Potoaw 51 Stop el texto
T:cse | B:c Cerrar sin
* 1 Arbre | 0 Borme mﬂd“hﬂﬂiﬂ.“
A | MNP, ok {&——validar
Saltar directamente N° incrementado automaticamente
a las direcciones (derecha, [cuadro Roadbook, PK por ejemplo)
enfrente, izquierda ...) Modificado con teclas +/- 1 m.

Mueve la posicion inicial :

Langusur = 9.235 km Mhr; 108

0.000 Lo

1: escribir la diferencia
distancia entre W e fin

antigua partida

‘o S bl Déplacer be départ 4 ‘
2: Seleccione si el nuevo inicio es 3: pulsar
la salida es antes o después botén

la salida original

Coincide con una caja

1: escribir distancia del road-book en carretera:
exacto de la caja

4 : hoton

0.000 [0 P
4.00000 ajustar
Mhi. da fin calibracion

; s5i es necesario

ZR:2 Longusur : 9. 255 Wik Mur; 108

il avant
1 o 2prés Déplacer ke départ
2: verificar que corresponda 3: pulsar
en el punto correcto anterior boton

(no en modo principiante)
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Empareja las casillas del
libro de ruta al final:
Anote las distancias del Namero de lineas
road-book del organizador Mostrar las diferencias
graficamente
1
1z T sz | eszs 2 | Borrar
ET] © s e aaas 3 = ¥,
e T ,_,,,\"»., o : distancias introducidas
4 [rE- k] 37T AT z
= cas aier | aaea | 3 indice propuesto del
=z car L]
i csn e 32 < expediente normalizado
10 L1} S5y | [T 8] tse crearéj
p - C B0 1, 21 | ﬂ
144 c a1 [ X ] o
S Lanzar la normalizacion
si e[ Pu"t.n i"t rﬂd ucug Configuration des corrections par GPS
Eﬁtﬂ' demaﬁiﬂdﬂ cerca Dist. mind entre points saisis (km)
del anterior, propone Correction maxi (km)
borrar el punto anterior % de correction de distance
Limlta EDFI'EEGEDI“IEE Détection mangue de correction [kKm)
pﬂrﬂ E\Fi‘lar sacuduas Vitesse mini pour carmect, (kmih) ﬂ
an areas de B “auto Km™ active apris appui bouton
de mala recepcion Activa "Auto Km"
Si rueda esta distancia sin después de introducir
correccién, entonces a punte manual
lanza funcion "GPS Magic"
Velocidad por debajo de la cual
las correcciones se ignoran

6.5 Gestidon de correccion semi-auto o « gravel crew »

Los puntos se registran en el Importacion distancias desde
archivo distancias / speeds

archivo automaticamente

Nuevo Configuracion
archivo
2-Botones Namero total
para corregir de puntos
semi-auto
o boton Hacer
marcador / desfilar
dificultad lineas
1-Enter distancia: Borrar el
teclado o control remoto Gitimo punto
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6.6 Ajuste de fecha/hora
sincronizacién automatica por GPS :

Zona horaria de Paris: Cambiar para pegar
GMT + 1 h en invierno al reloj organizador
GMT + 2 h en verano (excepto modo principiante)

marai L 4/0B/2018 - 13:40:02
Desmarcar J— o

Parﬂ un Décalage : 0 mn

ajuste Décalage 1 0 s

manual

Decalage ¢ 0 cent

n=an.an

Pitidos de sincro
cada segundo
(mirando tiempo orga.)

Restablecera 0
todos los cambios

ajuste manual :

Ajuste de los minutos
establece segundos a 0

mardi 1 4/08/2013 - 13:41:15

Marcar
Année 2018
Parﬂ un Mois1 8
ajuste
Jour; 14
auto. desde
Howre 1 13
GPS

Minute 1 41

Décaler 0.05 s.

Cambiar para pegar
al reloj organizador
(excepto modo principiante)

Cerrar
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6.7 Opciones de direccion

Habilitar notas para correccion semi-auto
o las notas de 'Gravel crew’

Guia de diferencias de velocidad
se recomienda evitar el efecto "yo-yo"

Pitidos de

Pantnlia cuenta atras
de 1/100 de para las

sagumeo tuberias
Opcién para italianas

dalténico (option)

Calculo avance/retraso Invertir rojo/verde

2 veces mas rapido de LEDs o de pantalla

Aumentar para menos pitidos,
pero menos preciso

(no en principiante) Ajuste de la potencia de

iluminacion (pantalla y LED)

Pitido
grave para ralentizar o
agudo para accelerar
Ajuste el nivel aqui
o en el mando a distancia :

Activar la Info. sobre las
correcion auto. por GPS diferencias de distancia

del GPS (modo experto)
Para 2 avisos cuando

acercarse final distancia
5i T1 no se restablece
a 0 al principio de ZR

El cambio de la veloc.
media se mide desde

Trip2 es reemplazado por Trip1

Tener en cuenta
correcciones +/-1a 10 m.
en refinamiento calib.

Restablecer T1 a0
trenes T2a 0
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6.8 Configuracion paginas
Toqgue miniaturas de paginas no deseadas. Una cruz indica que ya no se muestran.
Presione en la esquinainferior derecha para seleccionar la pagina predeterminada (marca verde)
Pulse el botén "Config" para configurar |a visualizacién de determinadas paginas:

el 17:52:1170
18:50 @

0:57:41 2

65 /62.1.

2.882..

2.5

Pagina Driver

Pagina Copiloto Pagina Enlace

s1a de

Fond.
R

cl‘

Pagina Trips

Pulsa imagen para desactivar
Colores

2.4 .|
marque la pagina principal deseada

Presione €l boton de la paleta cromatica para establecer €l color de texto :

1 : elige el texto
para colorear

Adde

3 : refinar si ,/’ = v ﬁ
— = + (Y= A0
necesario \1
- * A
al 4l 4 4
Cerrar

\ |/

2 : elegir un
color base

Pagina principal, quitar vistas pulsando en € :
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Configuracion de elementos de visualizacion

=
| 0:38:53)

14.226 ; _
;] Declinante Parcial
BU0oH _§ x

Pulsa imagen para desactivar

B ruedo cancelar Ia aitima correccion

Pagina « driver » (también configura el RP380/400 si esta conectado) :

Condicl Intervertir Bargraph ancho o
" s velocidad vehiculo y centrado y estrecho
encendido :
velocidad recomendada
bargraph
Hrwh | 1108
Mostrar
o ho
velocidad
recomendada
Mostrar o ho Mostrar o no
Km decreciente o parcial avance | retraso

Para cada punto del grafico de barras,
configure desde cuando se ilumina

\Eﬂ_ T Unidad :
46""/+

1/10 km/h si guia de diferenc

- |saf + de velocidad

= 80 | +

- 100 +
- |160| +

1/100 s. si guia de
diferenciade tiempo
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6.9 Registros de los archivos

Buscar para guardar. Namero y tamaho
La grabacion comienza archiveos en memeoria,
cuando Trip1 se establece en 0 espacio libre disponible

Lnr-:mutrr: roC onnalss-anc e

m;.m : dist. moyenne entré 2 pts

Intercambios

distancia il s .

writra 2 : . de archivos

Insérer un:;: lhl.l.. EL : r a gder

puntos . = Formateo

registrado (Reset)
u Pérlode anragistremant an ZR (110 5)
Después de enchufar una llave USB,
pulsar para acceder a la pantalla de ko ol
grabacion

gestion de archives de archiveo

Otros archivos grabados:

Archivos d te |
. = durante la carrera
preparacion ZR :
P = durante el reconocimiento

- calibraciones ...
- reajustes Muestra la tabla ZR

- notas "gravel crew'
= GPX (exportar
solamente)

Copiar / borrar
archivos almacena-
miento (si existe en

disco interno)

Actualizar programa (si se encuentra en la llave USB)
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